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ที่มา ข้อมูล
เบื้องต้นของ
ผลงาน

 หุ่นยนตผ์่าตัดมดลูกทางช่องคลอด มีส่วนประกอบหลัก คือ ตัวหุ่นยนตแ์ละแขน โดยตัวหุน่ยนต์
จะจัดขึ้นรูปเป็น 2 ชัน้ ชัน้นอกหุ้มด้วยวัสดุที่สามารถยืดหยุ่นได้ โดยมีช่องว่างระหว่างชั้นนอกและ
ชั้นในซึ่งช่องว่างรอบๆตัวหุน่ยนต์มีไว้ส้าหรับใส่ลมหรือน้้าเข้าไปภายใน โดยผ่านทางท่อ ซึ่งการที่ใส่
ลมหรือน้้าเข้าไปในช่องว่างจะท้าให้ตัวหุ่นยนต์พองตัวแนบกับช่องคลอด แขนของหุ่นยนต์จะอยู่
บริเวณหัวของตัวหุ่นยนต์ โดยแขนแต่ละแขนมลีักษณะเป็นปลอ้งสัน้ๆ ซึ่งมีข้อต่อขนาดเล็กเชื่อม
แต่ละปล้อง และมีสปริงด้านใน โดยแขนแต่ละแขนจะต่อกับสายสลิง และเชือ่มตอ่กับมอเตอร์ 
หุ่นยนตม์ีจ้านวน 10 แขน แขนแต่ละคู่จะท้าหน้าที่ดังนี้ แขนคูน่อกหนีบเอ็นยึดมดลูกและหลอด
เลือดมดลูก แขนคู่ท้าการตัด แขนคู่กลางจะท้าการตัดมดลูกออกเป็นสองส่วน

จุดเด่นของ
ผลงาน

หุ่นยนต์ผ่าตัดมดลูกทางช่องคลอดที่ท้างานด้วยระบบอัตโนมัติ จะท้าหน้าที่
ผ่าตัดมดลูกทางช่องคลอดทดแทนมนุษย์ โดยมนุษย์เป็นผู้สั่งการ


